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Introduccion.

@ Demanda de recursos computacionales para problemas complejos.
@ Utilizaciéon de un cluster para la ejecucién de estos trabajos.

@ Gran barrera de entrada para la mayoria de los usuarios.

o Transferencia de ficheros.
o Gestor de colas.
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Introduccién.
Objetivos.

Objetivos.

@ Desarrollo de una herramienta integral, llamada Posidonia, que
simplifique el acceso al cluster.

@ A la que se le afaden muchas mas funcionalidades:

e Ejecucién y control de trabajos.
e Movilidad (cloud computing).

o Repositorio de tareas...
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Principales caractt as.
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Principales caracteristicas (i).

o User-friendly.

@ Multiplataforma.

Gracias a las caracteristicas del lenguaje utilizado no se restringe el
circulo de usuarios a los que va destinado la aplicacién.

o Extensibilidad y generalidad.

Reutilizacion.

Estructura por capas para facilitar la extensibilidad del cédigo.
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Caracteristicas de la aplicacién. Escenario considerado.
Principales caractt as.
Arquitectura de la aplicacién.

Principales caracteristicas (y ii).

o Seguridad.

Protocolo SSH2 para garantizar:

o La autorizacién del acceso al cluster.

o La confidencialidad de los archivos transferidos.

e Eficiencia.

El ancho de banda como recurso limitado.

Sélo se intercambian los mensajes estrictamente necesarios.
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Arquitectura de la aplicacion.

@ Implementacién de una estructura por capas.

o Inteligibilidad del cédigo.
e Expansibilidad.
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Principales funcionalidades e implementacién. Ejecucién de trabajos mediante Java.

Lanzamiento de tareas mediante DRMAA.

@ Se emplea la libreria DRMAA, desarrollada por el OGF y que
independiza el desarrollo de la aplicacién del gestor de colas
utilizado.
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Lanzamiento de tareas mediante DRMAA.

@ Se emplea la libreria DRMAA, desarrollada por el OGF y que

independiza el desarrollo de la aplicacién del gestor de colas
utilizado.
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Principales funcionalidades e implementacién. Ejecucién de trabajos mediante Java.

Creacion del APl SGEJob.

o Ciertos problemas de implementacién hace que se desarrolle un API
propietario que completa la funcionalidad exigida a DRMAA.
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Principales funcionalidades e implementacién. Ejecucién de trabajos mediante Java.

Creacion del APl SGEJob.

o Ciertos problemas de implementacién hace que se desarrolle un API
propietario que completa la funcionalidad exigida a DRMAA.

@ Queda, de esta forma, la siguiente estructura por capas para la
ejecucion de trabajos en el cluster:
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Intercambio de mensajes.

Demostracién.

Envio de un trabajo (i).

EQUIPO LOCAL CLUSTER

1. Creacién
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5. Ejecucion
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@ Objetivos conseguidos:

o User-friendly.

Eficiencia:

@ Sin esperas activas.
@ En las comunicaciones.

e Seguridad.
e Movilidad.

o Extensibilidad gracias a buenas practicas de programacién.

d Carlos 11l de Madrid Herramienta de



Conclusiones.
Futuras lineas de investigacién.

Conclusiones y lineas futuras.

Futuras lineas de investigacion.

@ Implementacién de la herramienta en distintos gestores de colas.

Universidad Carlos 11l de Madrid Herramienta de Simulacién Remota



Conclusiones.
Futuras lineas de investigacién.

Conclusiones y lineas futuras.

Futuras lineas de investigacion.

@ Implementacién de la herramienta en distintos gestores de colas.

@ Difusién de la aplicacién.

Universidad Carlos 11l de Madrid Herramienta de Simulacién Remota



Conclusiones.
Futuras lineas de investigacién.

Conclusiones y lineas futuras.

Futuras lineas de investigacion.

@ Implementacién de la herramienta en distintos gestores de colas.
@ Difusién de la aplicacién.

@ Desarrollo de otras funcionalidades como la automatizacién de la
conexion.

Universidad Carlos 11l de Madrid Herramienta de Simulacién Remota



Conclusiones.
Futuras lineas de investigacién.

Conclusiones y lineas futuras.

Futuras lineas de investigacion.

Implementaciéon de la herramienta en distintos gestores de colas.

Difusién de la aplicacién.

Desarrollo de otras funcionalidades como la automatizacién de la
conexion.

Creacién de una pagina web en la que se mantengan los principales
servicios de Posidonia.

Universidad Carlos 11l de Madrid Herramienta de Simulacién Remota



Conclusiones.
Futuras lineas de investigacién.

Conclusiones y lineas futuras.

Futuras lineas de investigacion.

@ Implementacién de la herramienta en distintos gestores de colas.
@ Difusién de la aplicacién.

@ Desarrollo de otras funcionalidades como la automatizacién de la
conexion.

@ Creacidn de una pagina web en la que se mantengan los principales
servicios de Posidonia.

@ Programacién de la aplicacién en otros entornos méviles como iOS o
Windows Phone para fomentar la movilidad.
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Dudas y preguntas.

Posidonia

Contacto: aamor@tsc.uc3m.es, ignafer@tsc.uc3m.es.
Universidad Carlos Il de Madrid.
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